
Allegato 1  

Specifiche tecniche 

Importo presunto: € 15.000,00 

[ITA] 

- Quantità : 1 :- Mano antropomorfa a 5 dita (Possibilità di facile smontaggio e sostituzione delle dita) 

- Quantità : 5 - Sensori tattili a 3 assi montati su ogni dito 

- Quantità : 1 -  Kit di montaggio ISO 9409-1-50 standard (per il montaggio su bracci robotici) 

- Quantità: 5 -  extra dita custom. Ogni dito extra dovrà avere una flangia per il montaggio di 

polpastrelli personalizzati 

[ENG] 

- 5-fingered anthropomorphic hand (R emovable fingers (for easy substitution of the fingers) 

- 3-axis tactile pressure sensor mounted on each fingertip (5 fingers) 

- ISO 9409-1-50 standard mounting kit (for direct mounting on Robot arms) 

- 5 extra custom fingers. Each extra finger has a flange for the attachment of custom-made fingertips 
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